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Empresa:
Contacto:
Teléfono: Email:

OBJETO A MANIPULAR

Material:
) ] Minimas:
Dimensiones (mm): -
Maximas:
Poroso: Hamedo: Imantado: Caliente / Frio:
P Ka.): Minimo:
eso (Kg.): Maximo:

MANIOBRA DE MANIPULACION (altura de cogida / altura descarga)

Minima (mm):

Altura maxima disponible en el area de trabajo (mm):
Area de barrido (ALCANCE) (mm):

Elementos de interferencia en zona de trabajo:
Tiempo de ciclo requerido (seg):

CARACTERISTICAS REQUERIDAS

CAPACIDAD DE CARGA (KG)
MANIPULACION DE PESOS DIFERENTES

AUTORREGULABLE
VOLTEO DE PIEZA ANGULO DE VOLTEO:
GIRO DE PIEZA ANGULO DE GIRO DE PIEZA:

TIPO DE SOPORTE
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