
Contacto:
Teléfono: Email:

OBJETO A MANIPULAR

Material:

 Dimensiones (mm):
Mínimas:
Máximas:

Peso (Kg.):
Mínimo:
Máxim o:

MANIOBRA DE MANIPULACIÓN

Mínima (mm):
Máxima (mm):

Área de barrido (ALCANCE) (mm):

CAPACIDAD DE CARGA (KG)

AUTORREGULABLE

MANIPULACIÓN DE PESOS DIFERENTES

ÁNGULO DE VOLTEO:

GIRO DE PIEZA

VOLTEO DE PIEZA

ÁNGULO DE GIRO DE PIEZA:

 

 TIPO DE 

CARACTERÍSTICAS REQUERIDASCARACTERÍSTICAS REQUERIDAS

Tiempo de ciclo requerido (seg):
Elementos de interferencia:

Altura máxima disponible en el área de trabajo (mm):

TIPO DE SOPORTE

 

Altura de elevación:

Disposición de la pieza en la cogida:
Disposicion de la pieza en la dejada:

Empresa:

Poroso: Húmedo: Imantado: Caliente / Frío:

 Poroso:  Húmedo:  Imantado:                      Caliente / Frío: KBK COMPUESTO

 

 Altura de elevación:

Posición de la pieza en la cogida:
Posición de la pieza en la dejada:

www.jabacaicoa.com    

Tel: 948 121 303  - Email: talleresbacaicoa@jabacaicoa.com

COLUMNA     MENSULA                  SIRGA                TIPO KBK         PARALELOGRAMO    BASE MOVIL       ERGOLEV+COBOT
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